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ARS-BORDER — SISTEMA DE MONITORAMENTO DE RADIO PARA VIGILANCIA DE FRONTEIRAS

POR QUE O ARS-BORDER BENEFICIOS

e Operagles remotas nas estagdes sensoras, incluindo
manutengdo remota

e Suporte para o completo quadro da situagdo em toda a
linha de fronteira

e Pds-processamento, analise de sinais ndo identificados

Para aplicagdes em vigilancia de fronteira e vigilancia
costeira, as informacdes de COMINT (inteligéncia de
comunicagdes) retinem o conhecimento do sinal de radio ao
longo da linha de fronteira ou da respectiva regido de

Interesse. (Ul) e desenvolvimento de demoduladores /
O ARS-Border detecta e identifica emissores. Objetos em decodificadores
movimento podem ser rastreados e sua movimentac3o pode +  Escalabilidade e facilidade de integragdo
ser analisada. Todo conhecimento obtido pode ser exibido, +  Baixos custos de manutengdo durante o ciclo de vida
como, por exemplo, em um mapa, e contribuir para o quadro +  Controle remoto e manutengdo remota
situacional, dando indicagBes de violagSes de travessia da +  Emprego de grandes antenas j instaladas; antenas
fronteira. direcionais e antenas especificas do cliente.

e Aarquitetura do receptor de DF totalmente em
Sensores como antenas em torres com opg¢des de sensores paralelo e ndo comutével resulta em excepcional
moveis e remotos sdo posicionados ao longo da fronteira sensibilidade, alcance dindmico e precisdo de direcdo,
para receber sinais. Dependendo da arquitetura desejada do mesmo com sinais de rajada de duracdo extremamente
sistema, os sensores podem trabalhar de forma auténoma, curta
serem controlados pelo operador (tripulado) ou controlados o Visualizagio dos emissores em forma de listas, como
remotamente a partir de uma base principal. visor polar ou visor de mapa, contribuindo para o

quadro situacional

¢ Links de dados entre a estacdo da base principal e os
sensores. Um sistema de rede entre sensores também
é possivel

¢ Conceito de software comprovado, permitindo
atualizagOes e upgrades rapidos, independentemente
de outros equipamentos ja instalados.

O sistema ARS-Border encontra-se em operagdo-no maior
sistema de vigilancia de fronteira do mundo, entre outros.
Todo o sistema pode ser executado no modo automatizado.
Se forem necessarias programacao e analises detalhadas de
tarefas, operadores e especialistas poderdo ser deslocados
para a base principal ou esta¢des regionais.

APLICACOES

e Emiinstalagdes fixas com uma base principal
centralizada para a fusdo das informagdes oriundas de
todos os sensores remotos / estagdes sensoras

HISTORICO DO PRODUTO

o Paramissdes em patrulha, usando sensores A Saab Sensor Systems Germany introduziu a familia ARS no
transportaveis adicionais. mercado em 2003. Desde ent3o, encontra-se em uso em

+  Vigildncia da costa com instala¢8es fixas ao longo da diversas aplicacBes e configuracdes. Upgrades regulares
linha costeira garantem uma tecnologia de ponta.

o Sensores concebidos em “shelter”/ torre/solugdes
transportaveis.

o Determinagdo de diregdo (DF), geolocalizagdo e
rastreamento de emissores ao longo do tempo.
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ESTACAO DE ANALISE DE SINAIS OC-6040

DETALHES DO SISTEMA

O sistema completo consiste em estagdes de sensores ao
longo de toda da fronteira e em outros pontos de interesse
para coletar e processar sinais em seus entornos respectivos.
Para aplicagdes em geolocalizacdo e DF, esta¢cdes de DF
adicionais serdo posicionadas em locais apropriados —
recomenda-se sempre um estudo de posicionamento do
sensor para encontrar os melhores locais, visando a uma
cobertura ideal de recepgao.

Uma base principal é utilizada, separadamente, para
possibilitar, no mais alto nivel, uma andlise de inteligéncia
das informag0es coletadas, uma analise técnica de sinais
desconhecidos e para o desenvolvimento de novos
demoduladores e decodificadores.

Dependendo das necessidades do cliente, os sensores
podem ser-instalados em torres, “shelters: ou em veiculos.

CARACTERISTICAS

O sistema completo baseia-se na tecnologia de banda larga,
tanto para o monitoramento quanto para a determinagdo de
direcdo.

o Faixa de frequéncia HF e VUHF

¢ Determinagdo de dire¢do e geolocalizagao

¢ Interceptagdo automatizada de sinais

¢ Rede de sensores, incluindo comunicagdo entre
sensores e a base principal

e Funcgdo de escuta para sinais recebidos

¢ Rastreamento de emissores ao longo do tempo,
incluindo visualizagao

o Deteccdo automatizada de sinais e classificagdo de mais
de 200 modos de transmissao analdgica e digital, sendo
possivel a integracdo com modos desenvolvidos pelo
cliente

Arquitetura do sistema ARS- P
Border: e

Estagdo de Sensores

¢ Andlise abrangente on-line e off-line

¢ Andlise off-line proporcionando conhecimento para ser
utilizado em bibliotecas, visando a um aprimoramento
continuo de desempenho

o Fungdo “superacdo de falhas” (failover) que
proporciona alta disponibilidade do sistema para os
sensores e estagles centrais

¢ Monitoramento confortavel da integridade e BITE.

DADOS TECNICOS

Faixa de frequéncia (faixas mais altas mediante solicitacdo):
e Monitoramento / DF: 9 kHz a 8 GHz

e largura de banda instantanea de 80 MHz
Comunicagdo entre os sensores e a estagdo central: CFE
(equipamento fornecido pelo cliente) ou tunelamento de
dados seguro, comunicagdo de longa distancia sem fio, LTE
ou VSAT, dependendo das distancias e dos requisitos.

EXTENSOES

O sistema pode ser estendido para fornecer mais
funcionalidades com:
¢ Monitoramento em faixa de frequéncia de até 40 GHz
o Sistema de fusdo de informagdes para avaliar mais
detalhes sobre os sinais recebidos e processados,
como, por exemplo, para estatisticas sobre a apari¢do
de sinais especiais, tipos de sinal e emissores.
¢ Andlise de sinais detalhada para a analise de sinais ndo
identificados (Ul), a fim de compreender os sinais e
estabelecer novos demoduladores e decodificadores.
e Deteccdo e processamento de sinais de fala
diretamente da banda larga (“speech robot").
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